Prof.

Universitat Stuttgart
Institut fiir Systemtheorie und Regelungstechnik

Dr.—Ing. Frank Allgower

Lehrveranstaltungen am IST

Nachfolgend sind - geordnet nach Studiengdngen - alle Module aufgefiihrt, an denen
das IST beteiligt ist. Vom IST verantwortete Module sind rot markiert. Dozent der
Veranstaltungen ist, soweit nicht anders vermerkt, Prof. Allgower.

BSc. Technische Kybernetik

| Semester | Modul | Veranstaltungen | Bemerkungen
3. (WS) | Projektarbeit Projektarbeit Roborace
Technische  Ky-
bernetik
5. (WS) | Projektierungs— verschiedene Projekte,
praktikum Tech- | s. Aushang im jeweiligen
nische Kybernetik | Semester
5. (WS) | Dynamik biologi- | Vorlesung + Ubung Dy- | wahlbar innerhalb des Modul-
scher Systeme namik biologischer Sy- | containers “Modellierung I"
steme
(Jun.-Prof. Radde)
5. (WS) | Einfihrung in die | Vorlesung  Einfiihrung
+ 6. (SS) | Regelungstechnik | in die Regelungstechnik
(W)
Gruppeniibung
Einfihrung  in  die
Regelungstechnik (WS)
Praktikum  Einfiihrung
in die Regelungstechnik
(SS)
Projektwettbewerb
Einfihrung  in  die
Regelungstechnik (SS)
6. (SS) MehrgroBenrege- | Vorlesung MehrgroBen-
lung regelung
6. (SS) | Nichtlineare Vorlesung + Ubung | wahlbar innerhalb des Modul-
Dynamik Nichtlineare Dynamik containers “Systemanalyse |"
(Prof. Ebenbauer)




BSc. Maschinenbau, BSc. Fahrzeug- und Motorentech-
nik, BSc. Technologiemanagement, BSc. Technikpéidago-

gik

| Semester | Modul | Veranstaltungen | Bemerkungen |

4. (SS) + | Regelungs-  und | Systemdynamische Auswahlmoglichkeit: Statt

5. (WS) | Steuerungstech- | Grundlagen der Rege- | “Einfiihrung in die RT" kann

nik lungstechnik (SS) auch “Steuerungstechnik mit

(Prof. Ebenbauer) Antriebstechnik* (ISW; Prof.
Vorlesung  Einfiihrung | Verl) gewahlt werden.
in die Regelungstechnik
(Ws)

5. (WS) | Projektarbeit Projektarbeit

5. (WS) | Regelungstechnik | Vorlesung  Einfiihrung | Auswahlmoglichkeiten:

+ 6. (SS) | (Kompetenzfeld) | in die Regelungstechnik | 1.) Vorlesung + Prakti-
(WS) kum + Projektwettbewerb

Praktikum  Einfiihrung
in die Regelungstechnik
(SS)
Projektwettbewerb
Einfihrung  in  die
Regelungstechnik (SS)
Vorlesung MehrgroBen-
regelung (SS)

"Einfiihrung in die RT*

2.) Vorlesung "Einfiihrung in
die RT" + Vorlesung " Mehr-
groBenregelung *

3.) Praktikum + Projektwett-
bewerb "Einfiihrung in die
RT“ + Vorlesung "Mehr-
groBenregelung *

Anmerkung: Block 3 muss
und kann nur dann gewahlt
werden, wenn die Vorlesung
"Einfhrung in die RT " bereits
innerhalb eines anderen Mo-
duls belegt wurde.

BSc. Erneuerbare Energien

| Semester | Modul

| Veranstaltungen

Bemerkungen

4.(59) +
5. (WS)

Regelungs-  und
Steuerungstech-
nik

Systemdynamische
Grundlagen der Rege-
lungstechnik (SS)
(Prof. Sawodny - ISYS)
Vorlesung  Einfiihrung
in die Regelungstechnik
()

Auswahlmaoglichkeit: Statt
“Einfiihrung in die RT" kann
auch “Steuerungstechnik mit
Antriebstechnik* (ISW; Prof.
Verl) gewahlt werden.




BSc. Mechatronik

| Semester | Modul | Veranstaltungen | Bemerkungen |

3. (WS) | Projektarbeit Me- | Projektarbeit Roborace | Auswahlmdglichkeiten inner-
chatronik halb des Moduls s. Modulbe-

schreibung

5. (WS) | Einfihrung in die | Vorlesung  Einfiihrung

+ 6. (SS) | Regelungstechnik | in die Regelungstechnik

(W)

Gruppeniibung
Einfihrung  in  die
Regelungstechnik (WS)
Praktikum  Einfiihrung
in die Regelungstechnik
(SS)
Projektwettbewerb
Einfihrung  in  die
Regelungstechnik (SS)

5. (WS) | Projektarbeit Projektarbeit Roborace | wahlbar innerhalb des Modul-
Technische  Ky- containers  “Kompetenzfeld
bernetik Regelungstechnik”

6. (SS) MehrgroBenrege- | Vorlesung MehrgroBen- | wahlbar innerhalb des Modul-
lung regelung containers  “Kompetenzfeld

Regelungstechnik”

6. (SS) | Nichtlineare Vorlesung + Ubung | wahlbar innerhalb des Modul-

Dynamik Nichtlineare Dynamik containers  “Kompetenzfeld
(Prof. Ebenbauer) Regelungstechnik”

BSc. Verfahrenstechnik

| Semester |

Modul

| Veranstaltungen

| Bemerkungen |

5. (WS)

Einfiihrung in die Regelungs-
technik fir Mathematiker
und Verfahrenstechniker

Vorlesung Einfiihrung in die
Regelungstechnik




BSc. Mathematik

| Semester | Modul

| Veranstaltungen

| Bemerkungen |

technik fur Mathematiker
und Verfahrenstechniker

3. (WS) | Projektarbeit Technische Ky- | Projektarbeit Roborace
bernetik
5. (WS) | Einfiihrung in die Regelungs- | Vorlesung Einfiihrung in die

Regelungstechnik

BSc. Medizintechnik

| Semester | Modul

| Veranstaltungen

| Bemerkungen

5. (WS) | Regelungstechnik | Vorlesung  Einfiihrung | Auswahlmoglichkeiten:
+ 6. (SS) | (Kompetenzfeld) |in die Regelungstechnik | 1.) Vorlesung +  Prakti-
(WS) kum + Projektwettbewerb
Praktikum  Einfiihrung | " Einfiihrung in die RT "
in die Regelungstechnik | 2.) Vorlesung "Einfiihrung in
(SS) die RT" + Vorlesung "Mehr-
Projektwettbewerb groBenregelung “
Einfihrung  in  die | 3.) Praktikum + Projektwett-
Regelungstechnik (SS) | bewerb "Einfiihrung in die
Vorlesung MehrgréBen- | RT* + Vorlesung " Mehr-
regelung (SS) groBenregelung “
Anmerkung: Block 3 muss
und kann nur dann gewahlt
werden, wenn die Vorlesung
"Einfhrung in die RT " bereits
innerhalb eines anderen Mo-
duls belegt wurde.
6. (SS) Nichtlineare Vorlesung +  Ubung | wahlbar innerhalb des Modul-
Dynamik Nichtlineare Dynamik containers “Systemanalyse I”
(Prof. Ebenbauer) (Kompetenzfeld)

BSc. Technische Biologie

emester odu eranstaltungen emerkungen
[S [ Modul [V ltung [ Bemerkungen |

3. (WS) | Bioverfahrenstechnik Grundlagen der Systembiolo-
gie (Jun.-Prof. Radde)

5. (WS) | Systembiologie 1 Introduction to Systems Bio-
logy (Jun.-Prof. Radde)




MSc. Technische Kybernetik

Modul Veranstaltungen Bemerkungen
Konzepte der Rege- | Vorlesung + Ubung Kon-
lungstechnik zepte der Regelungstech-
nik
Projektarbeit  Rege- | Praktikum + Projektwett-
lungstechnik bewerb Konzepte der Re-
gelungstechnik
Nonlinear Control Vorlesung + Ubung Nonli- | z.B. zugeordnet zu den Mo-

near Control

dulcontainern “Advanced Control

/11"

Optimal Control

Vorlesung + Ubung Opti-
mal Control
(Prof. Ebenbauer)

z.B. zugeordnet zu den Mo-
dulcontainern “Advanced Control

L/

Robust Control

Vorlesung + Ubung Ro-
bust Control

(Prof. Allgower + Prof.
Scherer)

z.B. zugeordnet zu den Mo-
dulcontainern “Advanced Control

/11"

Convex Optimization

Vorlesung + Ubung Con-
vex Optimization
(Prof. Ebenbauer)

z.B. zugeordnet zu den Mo-
dulcontainern “Advanced Control

L/

Angewandte  Rege-
lung und Optimierung
in der Prozessindu-
strie

Vorlesung + Ubung Con-
vex Optimization
(Dr. Horch)

z.B. zugeordnet zu den Mo-
dulcontainern “Advanced Control

/1

Nichtlineare Dynamik

Vorlesung + Ubung Nicht-

lineare Dynamik
(Prof. Ebenbauer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Systemanalyse II”




MSc. Maschinenbau, MSc. Mechatronik

Modul

Veranstaltungen

Bemerkungen

Konzepte der Rege-
lungstechnik

Vorlesung + Ubung Kon-
zepte der Regelungstech-
nik

zugeordnet zu den Modulcontai-
nern “Vertiefungsmodul (Pflicht-
modul mit Wahlmglichkeit)” und
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Praktikum
zialisierungsfach
Regelungstechnik
Regelungstechnik

Spe-

Praktikum Konzepte der
Regelungstechnik und 4
APMB Praktika

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Nonlinear Control

Vorlesung + Ubung Nonli-
near Control

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Optimal Control

Vorlesung + Ubung Opti-
mal Control
(Prof. Ebenbauer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Robust Control

Vorlesung + Ubung Ro-
bust Control

(Prof. Allgower + Prof.
Scherer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Convex Optimization

Vorlesung + Ubung Con-
vex Optimization
(Prof. Ebenbauer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Angewandte  Rege-
lung und Optimierung
in der Prozessindu-
strie

Vorlesung + Ubung Con-
vex Optimization
(Dr. Horch)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”




MSc. Fahrzeug- und Motorentechnik

Modul

Veranstaltungen

Bemerkungen

Konzepte der Rege-
lungstechnik

Vorlesung + Ubung Kon-
zepte der Regelungstech-
nik

zugeordnet zu den Modulcontai-
nern “Vertiefungsmodul (Pflicht-
modul mit Wahlmglichkeit)” und
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Projektarbeit
lungstechnik

Rege-

Praktikum + Projektwett-
bewerb Konzepte der Re-
gelungstechnik

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Nonlinear Control

Vorlesung + Ubung Nonli-
near Control

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Optimal Control

Vorlesung + Ubung Opti-
mal Control
(Prof. Ebenbauer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Robust Control

Vorlesung + Ubung Ro-
bust Control

(Prof. Allgower + Prof.
Scherer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Convex Optimization

Vorlesung + Ubung Con-
vex Optimization
(Prof. Ebenbauer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”

Angewandte  Rege-
lung und Optimierung
in der Prozessindu-
strie

Vorlesung + Ubung Con-
vex Optimization
(Dr. Horch)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Spezialisierungsfach Regelungs-
technik”




MSc. Verfahrenstechnik

Modul

Veranstaltungen

Bemerkungen

Konzepte der Rege-
lungstechnik

Vorlesung + Ubung Kon-
zepte der Regelungstech-
nik

zugeordnet zum Modulcontainer
“Vertiefungsmodul  Regelungs-
technik”

Nonlinear Control

Vorlesung + Ubung Nonli-
near Control

zugeordnet zum Modulcontainer
“Vertiefungsmodul  Regelungs-
technik”

Optimal Control

Vorlesung + Ubung Opti-
mal Control
(Prof. Ebenbauer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Vertiefungsmodul  Regelungs-
technik”

Robust Control

Vorlesung + Ubung Ro-
bust Control

(Prof. Allgower + Prof.
Scherer)

zugeordnet zum Modulcontainer
“Vertiefungsmodul  Regelungs-
technik”

MehrgroBenregelung

Vorlesung MehrgroBenre-
gelung

zugeordnet zum Modulcontainer
“Vertiefungsmodul ~ Regelungs-
technik”




